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SNIMACE NA NAPRAVACH



- Pomoci automatické regulace dosvitdtgymeti
se samdnné koriguje vzdalenost, na kterou
swtlomety &inn¢ pusobi.

Pri zapnuti potkavacich stel se vyrovnava
naklon vozidla tak, aby byla zagsia dostaténa

dohledna vzdalenost, aniz by dochazelo k &sln
protijedoucich vozidel.

Staticka regulace koriguje naklon karoserie
zpasobeny nakladem.



-Dynamicka regulace koriguje navic dynamicky
podmirené naklagni vozidla, vyvolané
brzcknim a zrychlovanim.

- Snim&e naprav p tom presre snimaji uhel
naklonu karoserie.



1 Upevreni ke
karoserii

2 Snim& iy
napravy
s konektorem

3 Otocné
rameno

4 Tahlo

5 Naprava
vozidla




Konstrukce a zjpsobcinnosti
- Méreni naklonu vozidla se provadi pomoci snitha
naprav, které jsou namontovanyrggu a vzadu na
karoserii.
- Pomoci oténeho ramena, které je tahlem spojeno
s prislusnou napravou vozidlatip. se zavsem

kola, se mitri vznikajici propruzeni.

- Naklon vozidla se pak vygda z rozdilu nagi

mezi sniméem @edni a zadni napravy.



Princip
- Ve statoru je integrovan Hall 10, ktery se nachazi

v homogennim magnetickém poli. Magneticke pole
vyvolava v Hallo¥ 10 Hallovo najgti.

- Pri ot&eni kruhového magnetu se&ni magneticke
pusobeni na Haiiv 10.

- 'V zavislosti na propruzeni vznikajicim visledku
zatizeni nebo zrychlentenasi tahlo hodnoty
propruzeni na otmé rameno sninga napravy,
ktery je gevadi na nafrovy signal.



Snl’ma“ napravy wezu

1 Otocné rameno

2 Hridel 1 2 3 4

3 Pouzdro « o |

4 Drzak kruhového |
magnetu

5 Stator s Hallovym IO

6 Kruhovy magnet




Ridici jednotka
. Ridici jednotka fijima signaly z naprav,
vyhodnocuje rozdil mezi nimi a vypida [
zohledréni rychlosti jizdy pozadovanou hodnotu pro
polohu servopohonu.

- Pri ustalené jizd zustava dynamicka regulace
dosvitu s¥tlometi v rezimu s velkym tlumenim.
- Krokové motory se naklonu vozidl&ippasobuji

jen pomalu, aby nerovnosti na vozovce
nezpmsobovaly stalé korekce dosvituetomet.




- Pri zrychleni nebo brzshi je okamzig zapnut

dynamicky rezim.

- Ten @Ehem rEkolika milisekund provede

prizpasobeni dosvitu sstlomet.

- Pak se systém automatickiepne opt do

pomaléeho rezimu.
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