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SNIMAC POLOHY PEDALU
AKCELERACE



Modul s pedalovymi
snim&i




Pribeh obou signai

0% driha pedalu akcelerace 100 %
volnobéeh plné zatiZenl



- Nejvétsimi prednostmi&chto snimai je

bezkontaktni snimani, pracuji na principu indukce.

- Protoze ke konstrukci snifanebylo pouzito
magnetickych materid) nemize dochazet k uchylce

vyvolané poklesem intenzity magnetickeho pole.

- Ridici jednotka motoru vyuziva pro vyjet
mnozstvi vatikovaného paliva signal obou sniéia

polohy pedalu akcelerace.



- Elektronickacast pedalu akcelerace je

napajena stejnosimym nagtim 5 V.

- Oba snimée polohy jsou satasti modulu

pedalu akcelerace.



V modulu akcelerace jsou integrovany
- Pedal akcelerace @gvodni mechanizmus
- Destcka tis€nych spaj se snimé& polohy

- Doraz pedalu akcelerace

- Prevodni mechanizmus@vadi uhlovy pohyb

pedalu akcelerace na pohyirpocary.



Montaz do modulu pedalu akcelerace

MontéZ do modulu
peddlu akcelerace

Halliv snima&
Osa padélu
Magnet




Konstrukce a princip

- Hlavni sokasti je potenciometr, na kterem se
v zavislosti na poloze pedalu akcelerace nastavuje
najeti.

- Pomoci charakteristiky snirda, ulozené v paiti,
prepaitavaridici jednotka toto nagi na relativni
drahu pedalu,ip. Uhlovou polohu jehoridele.

- Pro diagnostickedely a pro pipad zavady je
Integrovan redundantni (dvojity) snitha



- Snima& obsahuje druhy potenciometr, ktery dodava
polovicni na@ti oproti prvnimu potenciometru, aby
byly k dispozici dva nezavislé signaly, unioiici

rozpoznani zavady.
- Jiné provedeni pouziva misto druhého
potenciometru spikavolnolkehu, kteryridici

jednotce signalizuje voln@bknou polohu pedalu
akcelerace.

- U vozidel s automatickourpvodovou nize dalsi
spin& vytvaret signal kick down.



Viiv vypadku signalu




Vypadne-li jeden sninga

- Systém nejtlve nastavi volnoh.

- Bude-li rozpoznan do atéhocasovéeho limitu

signal druhého sninda, bude mozno s vozem

temet normalré pokratovat v jizc.
- Nanist ot&ek motoru pi plné zatzi bude

pomalejsi.



Vypadnou-li oba sninia

Motor polEzi ve zvysenych volnaiznych
otatkach (max. 1500 mif) a nebude reagovat

na znény polohy pedalu akcelerace.
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