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ELEKTRONIKA V 
SERVOŘÍZENÍ 1

SNÍMAČ OTÁČEK ROTORU



Konstrukce

Snímač otáček rotoru je součástí motoru 

elektromechanického servořízení a není

z vnějšku přístupný.



Hallův snímač
1. Víko s devíti ekvidistančně

uspořádanými permanentními 

magnety

2. Kódovací kotouč (magneticky 

měkký materiál)

3. Deska plošných spojů s devíti 

Hallovými spínači a 

mikroprocesorem

4. Převod

5. Dalších pět Hallových magnetů

6. Upevňovací objímka 



Využití signálu
- Snímač otáček rotoru pro motor 

elektromechanického servořízení je založen na 

magnetorezistativním jevu (změna odporu 

elektrických vodičů vlivem magnetického pole).

- Snímá otáčky rotoru pro motor 

elektromechanického servořízení. 

- Údaj o těchto otáčkách posílá do řídící jednotky 

elektromechanického servořízení.



Vliv výpadku snímače

- Dojde-li k výpadku snímače otáček rotoru, 

bude pro rychlost otáčení volantu použit 

náhradní signál. 

- K ukončení posilovacího účinku řízení nedojde 

náhle, nýbrž bude slábnout pozvolna až dojde 

k úplnému ukončení. 
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