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Pneumatické pohony III. :  
 
Kyvné pohony :  
 
U těchto pohon ů je lineární pohyb pneumatického válce 
převeden pomocí p řevodů na otáčivý kyvný pohyb. Ozu-
bené ty če otáčejí ozubeným pastorkem na hnané h řídeli. 
Tyto pohony mohou mít rozsah nato čení 360°. 
 
Příklady kyvných pohon ů : 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

  
 

Přímočarý pohyb pístu je převeden na rotační pohyb pomocí pístnice , jež je 
provedena jako ozubená tyč, zabírající do ozubeného kola  



 
 
 
 
U těchto pneumatických motor ů lze dosáhnout jen omeze-
ného výstupního rozsahu – úhel oto čení nedosahuje 360°. 
   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



Literatura :  
 
 
-  Dietmar Schmit a kolektiv – Řízení a regulace pro strojírenství 
a mechatroniku, Europa-Sobotáles.CZ, Praha 2005 
 
-  firemní materiály Festo, s.r.o. , Modřanská 543/76, Praha 4 
 
-  Petr Mikolášek – Základy pneumatiky , Festo s.r.o. 
                                                     Modřanská 543/76, Praha 4 
 
-  www.festo-didactic.com/cz-cs/ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


